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1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem zamowienia jest przebudowa szybu i platformy osobowej dla 0s6b
niepelnosprawnych przy budynku Starostwa Powiatowego w Gliwicach w zakresie
wykonanie zasilania energetycznego windy.

Zakres robot obejmuje:

¢ instalacja elektryczna zasilania platformy osobowej dla 0s6b niepelnosprawnych,
o gléwny wytacznik platformy,
¢ instalacja uziemienia i potaczen wyrownawczych,

e pomiary powykonawcze

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych specyfikacjg techniczng

Podczas wykonywania w/w robodt nalezy stosowac si¢ do wymienionych

w specyfikacjach szczegotowych norm krajowych lub rownowaznych. Normy te winny by¢
traktowane jako integralna czes¢ specyfikacji. Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania
innych norm, ktore obowigzuja w zwigzku z wykonaniem prac objetych zamowieniem

I stosowania ich postanowien na rowni ze wszystkimi innymi wymaganiami zawartymi

w Szczegdtowych Specyfikacjach Technicznych.

1.4. Informacja o terenie budowy

Teren budowy jest tatwo dostgpny, w gestii Inwestora. Miejsce dla zaplecza Wykonawcy w
bezposrednim sgsiedztwie robot winien wskaza¢ Inwestor. Dowo6z 1 transport reczny
materiatlow przewidzianych w projekcie do wykonania remontu jest mozliwy. Wymagane jest
wywieszenie odpowiednich tablic ostrzegawczych 1 informacyjnych. Wykonawca bedzie
mial mozliwo$¢ podlaczenia si¢ do istniejacych instalacji w miejscu wskazanym przez
Administratora budynku. Rozliczenie za pobor energii i wody Wykonawca uzgodni z
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Inwestorem.

1.5. Organizacja robét, przekazanie terenu budowy

o Przed rozpoczeciem robot czgs¢ budynku objeta wykonywaniem robdt nalezy
protokolarnie przekaza¢ wykonawcy.

o Wykonawca na wilasny koszt przygotuje zaplecze budowy. Kierownik budowy
wykona szkolenia stanowiskowe ze szczegétowym omowieniem zakresu robot
objetych projektem.

o Przed rozpoczgciem robot obiekt powinien by¢ oprozniony przez uzytkownikow

Z wyposazenia utrudniajgcego wykonywanie robot.

. Wykucia otworéw w $cianach wykonywaé¢ pod nadzorem, z zastosowaniem
odpowiednich zabezpieczen i wedtug wskazan projektu.

. Gruz z wyburzen nalezy na biezaco usuwac na podstawiony samochdod lub do
kontenera.

o Podczas pracy z materialami szkodliwymi nalezy stosowac si¢ $cisle do zalecen
producenta.

1.6. Zabezpieczenie interesow o0sob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow prawa.

Wykonawca powinien zapewni¢ ochrong wlasnosci publicznej i prywatne;.

1.7.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji rob6t Wykonawca
stosowa¢ bedzie sie do przepisoOw 1 norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot
terenu budowy oraz unika¢ bedzie uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci

spotecznych innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn.

1.8.  Warunki bezpieczenstwa i ochrona przeciwpozarowa na budowie



1.9.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bgdzie utrzymywat sprawny sprzet p. pozarowy.

Materiaty tatwopalne skladowane beda w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odziez wymagang dla

personelu zatrudnionego przy wykonywaniu robot.

Okreslenia podstawowe

Certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowang jednostke
certyfikujgca, potwierdzajacy, ze wyrdb i1 proces jego wytwarzania sg zgodne ze

zharmonizowang specyfikacja techniczna.

Dokumentacja projektowa — sktada si¢ z projektu budowlano - wykonawczego,

przedmiaru robd6t 1 informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami

w projekcie wykonawczym, dokonanymi w trakcie wykonywania robot.

Grupy, klasy i kategorie robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy i kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspolnego
Stownika Zamoéwien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002r. z p6zn. zm.)

Inspektor nadzoru budowlanego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktdrej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu
budowlanego. Reprezentuje on interesy na budowie i wykonuje biezacg kontrole jakosci

1 1lo$ci wykonanych robét, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robdt zanikajacych,

jak réwniez przy odbiorach koncowych.

Obmiar robot — pomiar wykonanych robot budowlanych dokonywany w celu weryfikacji
ich ilosci w przypadku zmiany parametrow przyjetych w przedmiarze robdt, albo

obliczenia warto$ci robot dodatkowych nie obj¢tych przedmiarem.

Odbior czeSciowy robot budowlanych — nieformalna nazwa odbioru robdt ulegajacych
zakryciu 1 zanikajacych, a takze dokonywania prob i sprawdzen instalacji, urzadzen

technicznych 1 przewoddéw kominowych.

Odbior koncowy — formalna nazwa czynnos$ci polegajacych na protokolarnym przyjeciu


http://późn.zm/

(odbiorze) od wykonawcy wykonanych robot przez osobe lub grupe 0séb o odpowiednich
kwalifikacjach zawodowych, wyznaczona przez Inwestora, ale nie bedaca inspektorem
nadzoru inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje si¢ po zgloszeniu przez
kierownika budowy faktu zakonczenia robot budowlanych, tacznie z zagospodarowaniem
i uporzadkowaniem terenu budowy oraz po przygotowaniu przez niego dokumentacji

powykonawczej.

Przedmiar robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych szczegdlowy opis oraz wskazanie szczegétowych specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych z wyliczeniem i zestawieniem

ilo$ci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzglgdem iloéci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety

stopien scalenia robot.

Wspo6lny Stownik Zamdwien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych tworzonym na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika
gldwnego oraz stownika uzupetiajacego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia 2151/2003 stosowanie kodow
CPV do okreslania przedmiotu zamowienia przez Zamawiajacych z 6wczesnych Panstw
Cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo
zamoOwien publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy

od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 Maja 2004 r.

Wyrdb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisow

0 wyrobach budowlanych, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania,
zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaly w obiekcie budowlanym, wprowadzony
do obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyroboéw do stosowania we

wzajemnym potaczeniu stanowigcym catos$¢ uzytkowa.



2. ROBOTY ELEKTRYCZNE | AKPIA

2.1 WSTEP
2.1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem zamoéwienia jest przebudowa szybu i platformy osobowej dla 0s6b
niepelnosprawnych przy budynku Starostwa Powiatowego w Gliwicach w zakresie

wykonanie zasilania energetycznego windy.

2.1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 2.1.3. niniejszej specyfikacji.

2.1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja obejmuje nastepujacy zakres robot:

o Wykonanie instalacji uziemiajgco-wyréwnawczej,

o Posadowienie, montaz i podtaczenie rozdzielnic elektrycznych,

o Posadowienie, montaz i podtaczenie skrzynek i puszek taczeniowych,
o Montaz i podlaczenie aparatury obiektowej,

o Pomiary powykonawcze,

2.1.4 Okreslenia podstawowe tj. definicje poje¢ uzywanych w Specyfikacji
Technicznej

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami, przepisami
budowy urzadzen elektroenergetycznych, aktualnymi warunkami technicznymi wykonania
1 odbioru robdt budowlano — montazowych, projektem budowlanym oraz specyfikacjg ST

Wymagania og6lne.

Deklaracja zgodnosci - dokument w formie os$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci - dokument wydany przez upowazniong jednostke badajacg (certyfiku-
jaca), stwierdzajacy zgodno$¢ z kryteriami okre§lonymi odpowiednimi aktami prawnymi,

normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub
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wyrobu.

Cze$¢ czynna - przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w skfad instalacji

elektrycznej lub urzadzenia, ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze

by¢ pod napigciem a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE i PEN

nie sg czegscig czynng).

Polaczenia wyrownawcze - elektryczne polaczenie czesci przewodzacych dostepnych lub

obcych w celu wyréwnania potencjahu.

Kable i przewody - materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,

impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow - zespot materialéw dodatkowych, stosowanych

przy uktadaniu przewodéw, ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii,

zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciaggdw rownoleglych przewodow

itp.

Grupy materiatow stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli 1 przewodow:

- przepusty kablowe i1 ostony krawedzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaly i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocujace,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koncowki kablowe, zaciski 1 konektory,

- pozostaly osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe, dlawice,
ztgczki 1 szyny, zaciski ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej

przeznaczone do wytwarzania, przeksztalcania, przesytania, rozdzialu lub wykorzystania

energii elektrycznej.

Odbiorniki energii elektrycznej - urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii

elektrycznej w inng forme energii ($wiatlo, ciepto, energie mechaniczng itp.).

Klasa ochronnosci - umowne oznaczenie, okreslajagce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze

wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.

Oprawa oS$wietleniowa (elektryczna) - kompletne urzadzenie stuzace do przymocowania

1 pofaczenia z instalacjg elektryczng jednego lub kilku Zrodet §wiatla, ochrony Zrodet $wiatta

przed wptywami zewnetrznymi 1 ochrony $rodowiska przed szkodliwym dziataniem zrédta
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Swiatla a takze do uzyskania odpowiednich parametrow $wietlnych (bryta fotometryczna,

luminacja), utatwia wlasciwe umiejscowienie 1 bezpieczng wymian¢ zrodet $wiatta, tworzy

estetyczne formy wymagane dla danego typu pomieszczenia. Elementami dodatkowymi sa

ostony lub elementy ukierunkowania zrédet §wiatta w formie: klosza, odbty$nika, rastra.

Stopien ochrony IP - okreSlona w normach, umowna miara ochrony przed dotykiem

elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem si¢ ciat statych, wnikaniem

cieczy (szczego6lnie wody) i1 gazéw, a ktorg zapewnia odpowiednia obudowa.

Stopien ochrony IK - Oznaczenie IK okresla stopien ochrony przed uderzeniami

mechanicznymi zgodnie z norma.

Obwod instalacji elektrycznej - zespot elementow potaczonych posrednio lub bezposrednio

ze zrodlem energii elektrycznej za pomoca chronionego przed przet¢zeniem wspolnym

zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio polgczonych przewodéw elektrycznych. W sktad

obwodu elektrycznego wchodza przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie

urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze

i sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podloza - zespot czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu

instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli

1 przewodow majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania zgodnie

z dokumentac;ja.

Do prac przygotowawczych zalicza si¢ nastepujace grupy czynnosci:

- wiercenie 1 przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

- kucie bruzd 1 wnek,

- osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montaz uchwytow do rur i przewodow,

- montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych,
szynoprzewodow,

- montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

- oczyszczenie podloza - przygotowanie do klejenia.

Czes¢ dostepna - przewodzaca cze$¢ urzadzenia -elektroenergetycznego lub innego

przedmiotu, bedaca w zasiggu reki ze stanowiska dostepnego (tj. takiego, na ktérym cztowiek

o przecigtnej sprawnosci fizycznej moze si¢ znalez¢ bez korzystania ze Srodkow

pomocniczych np. drabiny, stupotazéw itp.), ktéra podczas normalnej pracy nie jest pod

napigciem, jednak moze si¢ pod nim znalezé w momencie zakldcenia (uszkodzenia lub

niezamierzonej zmiany instalacji elektroenergetycznej, parametrow, charakterystyk lub

uktadu pracy urzadzenia np. zwarcia, wyniesienia potencjatu, uszkodzenia izolacji itp.).



Miejsce wydzielone - zamykana przestrzen lub miejsce eksploatacji instalacji lub urzadzen,
do ktorego dostep posiadajg jedynie osoby upowaznione.
Oslona izolacyjna - oslona wykonana w celu uniemozliwienia dotknigcia elementow
w czesci dostepnej, na ktorych moze si¢ pojawic¢ niebezpieczne napigcie np. na pancerzu
metalowym kabla.
Ziemia odniesienia - miejsce w ktorym prad uziemienia nie powoduje zauwazalnej roznicy
potencjatow pomiedzy dwoma dowolnymi punktami.
Przewo6d uziemiajacy - przewodnik taczacy uziemiany element z uziomem, umieszczony
poza ziemig lub izolowany od ziemi 1 wody, jesli si¢ w tym §rodowisku znajduje.
Uziemienie - zesp6t srodkow i urzadzen stuzacych polgczeniu przewodzacej czesci z ziemia
poprzez odpowiednig instalacje.
Uziom - przewodnik umieszczony w ziemi lub betonie o odpowiednio duzej powierzchni
styku w celu zapewnienia dobrego potaczenia elektrycznego.
Moze wystepowac jako:
- naturalny (wykonany w innym celu, a uzywany do uziemienia),
- sztuczny (wykonany w celu uziemienia),
Jako podstawg przyjmuje si¢ wykorzystanie uziomoéw naturalnych, jednak
w przypadku braku mozliwosci lub nieoptacalnosci ich zastosowania, wykonuje si¢
uziomy sztuczne.
Materiaty stosowane na uziomy sztuczne:
- Stal ocynkowana na gorgco oraz pokryta miedzig galwanicznie lub platerowana
- Miedz gota a takze pokryta cyna lub ocynkowana
Przygotowanie podloza - zespot czynnos$ci wykonywanych przed ukladaniem zwodéw lub
elementdéw instalacji uziemienia, majacy na celu zapewnienie mozliwosci ulozenia instalacji
zgodnie z dokumentacjg. Zalicza si¢ tu nastepujgce grupy czynnosci:
- wiercenie 1 przebijanie otworow przelotowych 1 nieprzelotowych,
- kucie bruzd,
- osadzanie kotkow w podlozu, w tym ich wstrzeliwanie,
- o0sadzanie klockow w podtozu lub na powierzchni, w tym ich klejenie,
- montaz uchwytow i zaciskow drutu, tasmy, bednarki a takze elementow, ktore maja by¢
chronione np. cze$ci metalowe instalacji wentylacyjnych, odbiorczych, masztow itp.
Ochrona wewnetrzna - zespdt dziatan 1 urzadzen zapewniajacy bezpieczenstwo i ochrone
przed skutkami wyladowan piorunowych, ludziom znajdujacym si¢ w budynku. Realizowana
jest poprzez: wykonanie ekwipotencjalizacji wszystkich urzadzen i elementow metalowych,

zachowanie odpowiednich odstepoéw izolacyjnych lub stosowanie dodatkowych s$rodkéw
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ochrony

2.1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektows, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét i poleceniami

Inspektora nadzoru.
2.1.6 Odpowiedzialno$¢ Wykonawcy robot

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji, urzadzen itp. zlokalizowanych w miejscu
prowadzenia robot budowlanych. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem instalacji, urzadzen itp. w czasie trwania robot budowlanych. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia, Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora nadzoru

1 zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie

spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia.
2.2 MATERIALY
2.2.1 Zrédla uzyskania materialow

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami projektu
wykonawczego i warunkami ogdélnymi dotyczagcymi materiatdw podanymi w specyfikacji.
Wykonawca powinien powiadomi¢ kierownika budowy o proponowanych zrodtach
otrzymania materiatéw przed rozpoczeciem ich dostawy. Wyroby i materialy producentow
krajowych lub zagranicznych powinny posiada¢ aprobaty techniczne, certyfikaty lub

deklaracje zgodno$ci uprawniajgce do stosowania w Polsce.

2.2.2 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu ich wbudowania byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosc¢ i wlasciwos¢ do robot

i byly dostgpne do kontroli przez Zamawiajacego. Miejsca czasowego skltadowania
materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z

Zamawiajacym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.2.3 Wariantowe stosowanie materialow

W(g specyfikacji projektowej. Dopuszcza si¢ zastosowanie, co najmniej rownowaznych

urzadzen za zgoda i akceptacja Projektanta, Inspektora Nadzoru i Inwestora.
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2.2.4 Wykaz materialow

Nalezy uzy¢ materiaty zgodnie ze specyfikacja w wykazie zamieszczonym w opisie projektu

wykonawczego.

2.3 SPRZET

Do wykonania robot montazowych branzy elektrycznej Wykonawca powinien uzywac
specjalistycznych narzedzi i elektronarzgdzi. Sprzgt bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robot powinien by¢ utrzymany w dobrym stanie. Powinien by¢ on

zgodny z normami i przepisami bhp dotyczacymi jego uzytkowania.

2.4 TRANSPORT

Sposoéb transportu i sktadowania powinien byé zgodny z wymaganiami producentéw. Srodki
transportu powinny by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie
BHP oraz przepisy o ruchu drogowym. Elementy powinny by¢ przewozone krytymi srodkami
transportu  w oryginalnych opakowaniach fabrycznych. Materiaty elektryczne nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, zawilgoceniem i zabrudzeniem. Wykonawca bedzie na
biezaco 1 na wlasny koszt usuwac wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami

na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

2.5 WYKONYWANIE ROBOT

25.1 Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, projektu organizacji robdt oraz
poleceniami Inspektora nadzoru. Roboty nalezy wykonaé¢ zgodnie ze specyfikacja techniczna,
przedmiarem robot 1 projektem technicznym w oparciu o obowigzujace przepisy i normy
wykonania i odbioru robdét:

o Obwieszczenie Ministra Rozwoju 1 Technologii z dnia 15 kwietnia 2022 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U.
2022 poz. 1225)

J Obwieszczenia Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 grudnia 2021 r.
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo Budowlane (Dz. U. 2021 r. poz.
2351).
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. Ustawa z dnia 17 grudnia 2021 r. o zmianie niektorych ustaw w zwiazku
z przedtuzeniem realizacji Programu Rozwoju Obszarow Wiejskich na lata 2014-2020
(Dz. U. 2022 poz. 88)

o Ustawa z dnia 7 lipca 2022 r. 0 zmianie ustawy - Prawo budowlane oraz niektorych
innych ustaw (Dz. U. 2022 poz. 1557)

J Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 19 maja 2022 r.
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy - Prawo energetyczne (Dz. U. 2022 poz.
1385)

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych, D1:
Instalacje elektryczne, piorunochronne 1 telekomunikacyjne w budynkach

mieszkalnych (2020) lub rownowazne

e aktualne normy, aktualne  normy branzowe oraz inne przepisy, dotyczace

prowadzonych robot.

e Instrukcje montazu, instrukcje producentdw materialow i urzadzen.

Wszelkie zmiany i odstgpstwa nie mogg powodowac obnizenia warto$ci funkcjonalnych

1 uzytkowych instalacji, a takze trwatosci eksploatacyjne;.

2.5.2 Roboty przygotowawcze

Nalezy zorganizowa¢ nadzor (kierownika budowy), przygotowac miejsca pracy oraz ustalié

czynno$ci wymagajace wydanie polecen na prace.

2.5.3 Montaz osprzetu

Potaczenia i zakonczenia kabli nalezy wykonywa¢ w warunkach ograniczajacych mozliwos$ci
niekorzystnego oddziatywania czynnikéw zewnetrznych na izolacj¢ oraz montowanych

polaczen 1 zakonczen.

2.5.4 Systemy instalacyjne

Do systemow instalacyjnych zastosowanych nalezg nast¢pujace elementy:
1. Trasy kablowe — prowadzone w rurach ochronnych tworzywowych
Trasy kablowe wewnatrz budynku bedag mocowane do $cian i stropéw. Wykonawca zapewni
pelne wyposazenie tras kablowych w niezbedne elementy jak:

e typowe tuki elastyczne,

e przepusty przez §ciany i stropy,

e uszczelnienia przepustow, wewnatrz 1 zewnatrz budynku,

e uchwyty dedykowane do $rednicy rur, kotwy, $ruby, nakretki, podktadki
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e inne prefabrykowane akcesoria do mocowania rur ochronnych.

2.5.5 Montaz gléwnego wylacznika platformy

Wytacznik w obudowie zewnetrznej montowaé¢ w koncowej fazie robodt, aby uniknaé
niepotrzebnych zniszczen i zabrudzen. Dolng czg$¢ skrzynki wylacznika obsadzi¢ pod

tynkiem.

2.5.6 Instalacja polaczen wyréownawczych

Przewody uziemiajace prowadzi¢ tak, aby mnie wuszkodzi¢ izolacji wodnej S$cian
fundamentowych. Nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ galwaniczng uziomu przewodoéw uziemiajacych
i odprowadzajacych. Potwierdzi¢ to wpisem do Dziennika Budowy przez Inspektora Nadzoru
Robot Elektrycznych.
W zakresie instalacji wyréwnawczej nalez wykonac:

e Lokalne potaczenia wyrdéwnawcze urzadzen platformy,

e Przylaczy¢ instalacje wyréwnawczg do istniejgcej instalacji uziemiajacej w

budynku.

Potaczenia wykona¢ przy pomocy typowych zaciskow dostosowanych do przekrojow
przewoddéw 1 przylaczanych elementéw. Elementy przewodzace instalacji i urzadzen
technologicznych uziemi¢ w taki sposob, aby rezystancja przejScia miedzy nimi oraz
rezystancja w stosunku do uziomu nie przekraczala Rmax = 10Q. Uziemienia urzadzen
znajdujacych si¢ w obragbie pomieszczenia objetego ochrong, muszg tworzy¢ wspoélny,
ekwipotencjalny obwdd elektryczny. W tym celu nalezy zapewni¢ ciagtos¢ sieci uziemiajacej,
niezawodno$¢ potaczen oraz wymaganag rezystancje uziemienia. Stan instalacji nalezy
kontrolowa¢ zawsze po dokonaniu jakichkolwiek zmian

w oprzyrzadowaniu lub w warunkach przebiegu procesu technologicznego.

2.6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robdt jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot.
Wykonawca robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania kierownikowi budowy zgodnosci dostarczonych materiatow i realizacji robot

z projektem budowlanym oraz wymaganiami Specyfikacji. Przed przystgpieniem do badania
wykonawca powinien powiadomi¢ kierownika budowy o0 rodzaju i terminie badania. Po
wykonaniu badania wykonawca przedstawia na pisSmie wyniki badan do akceptacji

kierownika budowy. Wykonawca powiadamia pisemnie kierownika budowy o zakonczeniu
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kazdej roboty zanikajacej, ktorg moze kontynuowaé dopiero po pisemnej akceptacji odbioru

przez kierownika budowy 1 uzytkownika.

2.6.1 Roboty przygotowawcze

Sprawdzeniu podlega zgodnos$¢ wykonania robdt z projektem budowlanym: sprawdzenie

lokalizacji szafek energetycznych, urzadzen, rozdzielnic.

2.6.2 Linie kablowe, trasy kablowe

Sprawdzenie i odbior powinny by¢ wykonane zgodnie z aktualnymi normami.

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych sprawdzeniu i kontroli powinno
podlegaé:

- pewnos$¢ zamocowania uchwytow i1 elementéw nos$nych tras kablowych,

- oznakowanie kabli i przewodow,

- Sprawdzenie ciaglosci zyt.

Sprawdzenie cigglosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodno$ci faz nalezy wykonywac
przy uzyciu przyrzadow 0 napigciu nie przekraczajagcym 24V. Wynik sprawdzenia nalezy
uzna¢ za dodatni, jezeli poszczegolne zyly nie maja przerw oraz jezeli poszczegolne fazy na
obu koncach linii sg oznaczone identycznie.

- Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napig¢ciu dostosowanym do napig¢
roboczych kabli, dokonujac odczytu po czasie niezb¢dnym do ustalenia si¢ mierzone;j
warto$ci. Wynik nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmniej 0,75

wartosci dopuszczalnej wartosci izolacji kabli wykonanych zgodnie z normg .

2.6.3 Szafy i rozdzielnice elektryczne

Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ czy urzadzenia lub ich czesci odpowiadajg tym
wymaganiom projektu budowlanego, ktorych spetnienie moze by¢ stwierdzone bez uzycia
narzedzi i bez demontazu podzespotow. Sprawdzeniem nalezy objaé jako$s¢ wykonania

1 wykonczenia, a zwlaszcza:

- badanie wylacznikow réznicowo — pradowych, ciggtosci przewodoéw ochronnych 1 ich
podtaczenie do wszystkich metalowych elementow mogacych znalez¢ si¢ pod napigciem,

- jako$¢ wykonania polaczen w obwodach gléwnych, pomocniczych i ochronnych,

- jakos¢ konstrukcji.
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Po zamontowaniu na kanale kablowym nalezy sprawdzi¢:

- jakos$¢ polaczen srubowych pomiedzy podtozem a konstrukcjg szafy,
- stan powlok antykorozyjnych,

- jakos¢ potaczen kabli: zasilajacego, odpltywowych i sterowniczego,

- zgodnos$¢ opisOw obwodow ze stanem faktycznym,

- wyposazenia szaf 1 rozdzielnic w schematy potaczen dla uzytkownika.

2.6.4 Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu instalacji nalezy wykona¢ kompletne pomiary ochrony przeciwporazeniowe;.
Wszystkie wyniki pomiarOw nalezy zamie$ci¢ w protokole pomiarowym ochrony

przeciwporazeniowej.

2.6.5 Badania i pomiary pomontazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy wykonaé proby po montazowe i sprawdzic:

- badania kabli elektroenergetycznych na rezystancje izolacji, zachowania ciagtosci zyt
roboczych, a takze zgodnosci faz w miejscach odbiorow,

pomiary rezystancji uziomow,

- pomiary skutecznosci ochrony od porazen,

- prawidlowosci wykonania ochrony przeciwporazeniowej oraz ciggtosci przewodow tej
instalacji,

- prawidlowo$¢ montazu urzadzen.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robdt oraz
sprawdzenie zgodnosci robot z projektem. Urzadzenia i materialy powinny posiada¢ atest
fabryczny lub $wiadectwo jako$ci wydane przez producenta. Wykonawca zobowigzany jest

do kontroli i badan w trakcie robdt oraz badan 1 pomiaréw po montazowych.

2.7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robdt oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci uzytych materiatow. Sporzadzony obmiar wykonawca uzgadnia z kierownikiem
budowy w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robodt nalezy poréwnac

z dokumentacja techniczno — kosztorysowa w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci.
Jednostkg obmiarowi jest:

- m, km — dla linii kablowej o$§wietleniowej i elektroenergetycznej,

- szt., kpl. — dla rozdzielnic i szafek energetycznych.
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2.8 ODBIOR ROBOT

Odbidr robot, nastepuje po stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacjg projektowa

i poleceniami inspektora nadzoru. Protokol odbioru powinien zawieraé oceng wynikow

badan, wykaz wad i usterek ze wskazaniem mozliwos$ci ich usunigcia oraz stwierdzenie

zgodnosci lub niezgodnos$ci z zamowieniem. Podstawe odbioru tych robot stanowia:

w

Dziennik budowy,

Dokumentacja powykonawcza,

Zaswiadczenia, o jako$Sci materialdow i wyrobow dostarczonych na budowe, atesty,
certyfikaty,

Protokotly odbioru materialéw i wyrobow,

Wyniki badan laboratoryjnych i ekspertyz technicznych, jezeli byly zlecane.

PODSTAWA PLATNOSCI

Przy dokonywaniu rozliczen obowigzuja postanowienia zawarte w umowie pomi¢dzy

Zamawiajagcym a Wykonawca.

PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z polskimi normami
lub odpowiednimi normami krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
ustawodawstwo.

Obwieszczenie Ministra Rozwoju i Technologii z dnia 15 kwietnia 2022 r. w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2022 poz.
1225)

Obwieszczenia Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 2 grudnia 2021 r.
w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu ustawy — Prawo Budowlane (Dz. U. 2021 r. poz.
2351).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych z dnia 6 lutego 2003r.

Obwieszczenie Ministra Rodziny, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 11 maja 2018 r.

w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki
Spotecznej w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy recznych pracach
transportowych oraz innych pracach zwigzanych z wysitkiem fizycznym (Dz. U. 2018
poz. 1139)
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Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej z dnia 28 sierpnia 2003
r. w sprawie ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy i Polityki
Socjalnej w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003 nr
169 poz. 1650 )

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy 1 Polityki Spotecznej w sprawie
szczegdtowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujace si¢
eksploatacja urzadzen instalacji i sieci z dnia 28 kwietnia 2003r.

PN-HD 60364-4-41:2017-09/A12:2020-01- Instalacje elektryczne niskiego napiecia -
Czg$¢ 4-41: Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed porazeniem
elektrycznym, - lub norma rownowazna

PN-IEC 60364-4-43:2011 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa - Ochrona przed pragdem przetgzeniowym - lub norma
réwnowazna

PN-IEC 60364-5-523:2011 - Instalacje elektryczne niskiego napigcia - Czg§¢ 5-52: Dobor
1 montaz wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie - lub norma réwnowazna

PN-EN 60529:2003 - Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP), - lub norma
rOwnowazna

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych Czes¢ D1: Instalacje
elektryczne, piorunochronne i telekomunikacyjne w budynkach mieszkalnych (2020)
lub warunki rownowazne

18



