FIRMA INZYNIERYJNO-KONSULTINGOWA »ARCUS” S.C.
43-190 MIKOtOW, UL. WOLNOSCI 15

A R C U S NIP: 635-170-53-73, REGON: 278327607
tel. 691-371-388 e—mail: arcus.sc@gmail.com

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25
W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH

ST —11. ROBOTY Z GIPSU | PREFABRYKATOW GIPSOWYCH

KOD CPV:
44112310-4 Scianki dziatowe

Inwestor:
Powiat Gliwicki, ul. Zygmunta Starego 17, 44-100 Gliwice

Lokalizacja inwestycji:
Budynek mieszkalny z czescig ustugowa , Ul. Szpitalna 25, 44-196 Knuréw, Kat. obiektu: IX, XI
nr dziatki 1697/2, Obreb Knurdw, Jedn. Ewid.: Knuréw 240501_1.0001

WRZESIEN 2024 R.



1.1.
1.2.
1.3.
1.4.
1.5.

1.5.1.
1.5.2.
1.5.3.
1.5.4.
1.5.5.

2.1
2.2.
2.3.
2.4.

5.1.
5.2.

6.1.
6.2.

7.1.
7.2.

8.1.
8.2.
8.3.
8.4.
8.5.

10.
10.1.
10.2.

SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST—11. ROBOTY Z GIPSU | PREFABRYKATOW GIPSOWYCH

SPIS TRESCI
CZESC OGOLNA. ...ttt ettt ettt sttt ettt e st s et et e e et e e s et et et et esese et et et st et et e s ss st et et et esese et st st etesesessannas
Przedmiot Specyfikacji Technicznej
F ] I o 1To) V1 1 1o PSPPSR TUOPPPRRINt
Zakres robét objetych Specyfikacja
(0] I LY T I e Yo Lo £ 7 1Yo YT 42
Ogodlne wymagania dotyczgce robOt bUdOWIANYCH. .......cooiiiiiiiii e e bae e aae s 42
[ U3 =T 1 = T - TSROSO 42
Zabezpieczenie TErENU BUGOWY........iiiieiieeieeeieestee st eseeeteesaee et e sseeesseessseesseessseesseeasseesseeenseessesenseessseenseesnseessees 42
OCNIONG PrZECIWPOZATOWA. ceuvvieiiirieeeitiieeatteeesiteesateeeastaeeesbteeeasteaaassseesassseesssaeaasssseessseeeasssaesanssesssssseesasssesssssees 42
Ochrona srodowiska w czasie Wykonywania RODOT. ........ccuieieeriiiiie e ee et e s e sanesaneens 42
BezpieCZeNSTWO i NIZIENA PrACY wioviiiieeiieceeee e cte ettt se et e e e e e s te e e e e te e ssaesaseesneeenseessseenseeaneeeseesnsennsenanes 42
MATERIALY. cooviiiiiiiiiiiciecen .. 42
Ogdlne wymagania dotyCzgce MAateriafOW. ......ccuiiiee e e st e et e s e et e e s ae e e teesreeenneesnneeneas 42
Przechowywanie i sktadowanie MateriafOW..........cooiiiiiiiiiiiciie et be e st e e e s be e e eeabee e esaeeenes 42
TrANSPOIT MATEIIAIOW. ..eiiiiii ittt e st e e et e e et e e ettt e e e abee e s bbeeeaatbeeansbaeesbbeeaansaeeeasbaeesansaeeantseeens 42
Rodzaje WykorzystyWanyCh MateriafOW.........cocueeeiieeiececce et s e et e e e ae et e naraean 42
SPRZET . cvoeeeeeeeeeeeee et e eeeeeseeete e e et et eeses et esses et e eseseeee e e s et eee et et et es et e e et et e e e e s et et e et e e et et et ee et et e e et et ee et et et ee et e enaneee e 43
TRANSPORT. ettt ettt e et bt e e s bt e s e ab e e e e b bt e e s a bt e e s aab e e e e ab e e e s st e e s ab b e e eabbe e e sbb e e s enbbeeeabaeesbbeesanbneeeas 43
WYKONANIE ROBOT. ..vivviiiiieceseceete et et et st ssesasss et sssssssssasasssssessesetessses st st et ssasasastesesasesasasasasasessstesesessssssssssssssssenssana 43
0Ogolne zasady WYKONYWaANIa RODOT. .....c.uviiiiiiiiiiiiie ettt et st ee e e b e e e s be e e s sabee e s sabeeesabeeeestaeaesreeas 43
Wykonanie oKtadziny Z PIYE GKE/EK c.eeueeieeiee ettt et et e et e teeaeenbeeaaesreenaennan 43
KONTROLA JAKOSCI ROBOT. ........... .43
0g0Ine zasady KONTIOIi JAKOSCI. ..uuiiiiiiiiiiiie it e e st e e s b e e e e tbee e s baeeseataeaestbeeesabaaeesntaeeasreeas 43
Kontrola jakos$ci MateriatOW i WYTODOW. ........cciiiiiieiieeesee ettt te e s te et e e e et e e aseesnaeeteessseeseesnseenseennsenns 43
PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.....ovviviieeeiecectceste ettt st sssasas st s sssssses s s s ssss st stststssss s s sassssesesesasssssasanssassssesssessssnes 43
0golne zasady Przedmiaru RODOT. ... ...coiuiiiiiiiieciiie ettt e e et e e et e e s bt ae e e tae e e sbaeessataeaensbeeesabeeeensaeaasreens 43
(0= { a1 2 K= Yo VA @] Ty g T T 2o o X S 43
ODBIOR ROBOT. ..ovuimieiisiiiriietisitiesisebse sttt sttt 43
[ 0eTe 2T [=lo o o] Te] fe VN 2o o Yo SRRSO URROPPN 43
Odbidr Robot zanikajgcych i ulegajacyCh ZaKIYCiU. ..eocveeceeeeeieeeee et esnee e 43
Odbiory Mi€dzyOPEraCy N i CZESCIOWE. ....uiiiiuirieiiiieeeiteeeeiteeeitee e st eesstteeeestbeeesbaeesabtaeaassaeeesbeeesastaeaassseeesabaeeennsaeaassseens 43
Odbior oktadzin z ptyt gk. ..ccvveeenveeennen.
(0o ] 1o T (o el 1YY AV 2SS
ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH. ...vvveeeeeeeereeteteeeseeeseeeseseseaesesesesesesesssssssassesesesesesens 44
DOKUMENTY ODNIESIENIA. ... .44
[ U3 =T o = ol b= I oL o T =] e L SR 44

DOKUMEBNTY ZWIGZANE. ..iiiiiiiiiiiiiieiiiee ettt ettt e e et e e et e e e e tbeeesabeeesbbaeaastbeeeesbeeeeasbeeaassseeeasbeeessbeesansseeesssaeesstaeasnsseaenns 44



SPECYFIKACJA TECHNICZINA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
ST—11. ROBOTY Z GIPSU | PREFABRYKATOW GIPSOWYCH

1. CZESC OGOLNA.
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych  wykonania
i odbioru Robot, ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwa: Projekt techniczny —
ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25 W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH.

1.2. Zakres Specyfikacji.

Niniejsza  Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie prac budowlanych a przewidzianych Dokumentacjg Projektowa.

1.3. Zakres robo6t objetych Specyfikacja.

W ramach prac budowlanych przewiduje sie nastepujacy zakres robét:
e wykonanie Scianek dziatowych z ptyt GK

Rozwigzania  techniczne  stanowigce podstawe do  wykonania tych robdot sg przedstawione
w opracowaniu: Projekt techniczny —
ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25 W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
normami i ST-I-0 “Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot budowlanych.
Ogdlne wymagania dotyczace robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST-1-0 ,, Wymagania ogdlne”.
1.5.1. Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robat.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.5. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY.
2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatow.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
2.3. Transport materiatéw.
Patrz ST — 0, Wymagania ogdlne”.
2.4. Rodzaje wykorzystywanych materiatow.

PLYTY GK
Rodzaj ptyt — ptyty kartonowo — gipsowe; Grubos¢ ptyt =12, 5 mm; Wymiary ptyt — 120 x 260 cm; Rodzaj krawedzi — krawedz
pétokragta sptaszczona;
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MASA SZPACHLOWA
Gotowa masa szpachlowa przeznaczona do recznego spoinowania potgczen ptyt gipsowych (typu GK, zgodnie z zaleceniami

wybranego Producenta). Okres przydatnosci od daty produkcji: 9 miesiecy; Maksymalna grubos¢ jednej warstwy: do 1,0 -
1,5 mm; Przyblizone zuzycie: ok. 1,5 kg/m2 /mm; Czas schniecia: ok. 24 h.

MATERIALY POMOCNICZE

Wkrety do montazu ptyt GK, gk, profile (zgodnie z zaleceniami wybranego Producenta). Tasma z wtdkna szklanego,
podtynkowa, samoprzylepna biata (145g/m?2). Profile aluminiowe (stelaz).

3. SPRZET.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
4. TRANSPORT.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
5.  WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonywania Robaét.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie oktadziny z ptyt gkf/gk

e  Mocowanie ptyt na wkrety, lecz z wykonaniem spoinowania nalezy wykonywa¢ w przy temperaturze nie nizszej
niz 15 C i wilgotnosci powietrza nie wiekszej niz 60 %.

e  Plyty gipsowo — kartonowe nalezy przecina¢ mechanicznie pitg tarczowg, recznie pita otwornicg lub ostrym
nozem.

e  Wykonczenie narozy i obrzezy powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg techniczng. W miejscach
narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy stosowac listwy ochronne — kagtowniki perforowane ocynkowane.

e  Montaz profili wg. wytycznych dostawcy profili.

e  Pityty kartonowo — gipsowe nalezy rozmieszcza¢ z wzajemnym przesunieciem stykdw (niedopuszczalne jest
tworzenie stykéw krzyzowych).

e  Powierzchnie oktadzin z ptyt kartonowo — gipsowych wykonczy¢ tynkiem zgodnie z zaleceniami wybranego
Producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci materiatow i wyrobow.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady Przedmiaru Robot.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
Podstawowg jednostkg przedmiaru dla prac objetych niniejszg ST s3:
e 1 m2 powierzchni ptyt gk.
e 1m listwy, tasmy, rusztu montazowego
7.2. Ogdlne zasady Obmiaru Robaét.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw Robaét.
Patrz ST — 0, Wymagania ogdlne”.
8.2. Odbidr Robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.
Patrz ST — 0, Wymagania ogdlne”.
8.3. Odbiory miedzyoperacyjne i czesciowe.
Podczas odbioru powinny by¢ sprawdzone:

e  Zgodnos¢ wykonanych robét z Dokumentacja Projektowa.
e  Prawidtowos¢ wykonania ztaczy.
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0Odbiér oktadzin z ptyt gk.

Nalezy sprawdzi¢ zlicowanie metalowych elementéw rusztu pod montaz oktadziny z ptyt kartonowo — gipsowych.

Ptyty kartonowo — gipsowe i materiaty pomocnicze powinny posiadaé aktualne certyfikaty zgodnosci z aprobatami

technicznymi oraz inne dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie.

Badanie gotowej oktadziny z ptyt kartonowo — gipsowych polega na sprawdzeniu:

- Nalezytego przylegania do podtoza lub podktadu;

- Zachowania dopuszczalnych odchylen do ptaszczyzny,

- Prawidtowosci przebiegu spoin pionowych miedzy ptytami przez naciggniecie cienkiego sznura wzdtuz spoin i
pomiar odchylen z doktadnoscig do 1 mm.

- Prawidtowosci uksztattowania powierzchni oktadziny i Scian przez przytozenie w prostopadtych do siebie
kierunkach taty kontrolnej o dtugosci 2, 0 m w dowolnych miejscach powierzchni oktadziny i pomiar wielkosci
przeswitu z doktadnoscig do 1 mm,

Odbiér koricowy.

Do odbioru koricowego Wykonawca robét powinien przedstawi¢ nastepujace dokumenty:

- Dokumentacje Projektowa.

- Protokoty badan kontrolnych lub atesty zastosowanych materiatow.

- Protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych

- Dziennik Budowy.

Odbidr koricowy zakoniczonych konstrukcji powinien polegaé na sprawdzeniu:

- Zgodnosci konstrukcji z Dokumentacjg Projektowg, Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot,
ST.

- Prawidtowosci ksztattu i gtdwnych wymiaréw konstrukgji.

- Prawidtowosci oparcia konstrukcji na podporach i rozstawu elementéw sktadowych.

- Prawidtowosci ztgczy miedzy elementami konstrukcji.

- Dopuszczalnosci odchytek wymiarowych oraz odchylen od kierunku poziomego i pionowego.

ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
DOKUMENTY ODNIESIENIA.

10.1. Dokumentacja projektowa.

Projekt techniczny —
ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25 W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH.

10.2. Dokumenty zwigzane.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom | ,,Budownictwo Ogdlne”
Zalecane normy:
Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN),



