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ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25
W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH

ST-—01. ROBOTY ROZBIORKOWE

KOD CPV - 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow
budowlanych; roboty ziemne

KOD CPV -45262000-1 Rusztowania

Inwestor:
Powiat Gliwicki, ul. Zygmunta Starego 17, 44-100 Gliwice

Lokalizacja inwestycji:
Budynek mieszkalny z czescig ustugowga , Ul. Szpitalna 25, 44-196 Knurdw, Kat. obiektu: IX, XI
nr dziatki 1697/2, Obreb Knuréw, Jedn. Ewid.: Knuréw 240501_1.0001
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WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét,
ktore zostang wykonane w ramach zadania pod nazwa:
Projekt techniczny —

ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25 W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu rozbidrke
nastepujacych elementéw w budynku:
e wydzielenie miejsca prowadzenia prac i jego prawidtowe oznakowanie;

e wykonanie odpowiednich rusztowan do prowadzenia prac;

e wykonanie zastaw zabezpieczajgcych;

e ostoniecie otworéw okiennych i drzwiowych folig;

e rozbidrka konstrukcji betonowych;

e demontaz czesci instalacji elektrycznej, o$wietleniowej, wod. kan. itp. (prace demontazowe nalezy
przeprowadzac recznie, ze szczegdlng ostroznoscia aby nie uszkodzi¢ konstrukcji budynku, itp.);

e rozebranie czesci stropu w obrebie gtéwnej klatki schodowej na poziomie 0 budynku;

e demontaz czesci balustrad w obrebie klatki schodowej i w strefie wejsciowej;

e ewentualne skucie fragmentéw murkéw w obrebie klatki schodowej;

e skucie fragmentow $cian;

e demontaz stolarki drzwiowej;

e rozebranie posadzki z ptytek w sanitariatach;

e rozebranie posadzek w pomieszczeniach objetych opracowaniem posiadajagce wyeksploatowane
dotychczasowe posadzki;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymi w ST-00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa
i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-0. "Wymagania ogdlne".

Wykonawca robdt powinien uwzgledni¢ fazowanie robdt rozbiérkowych zuwagi na konieczno$¢ utrzymania
komunikacji.

MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

SPRZET

Sprzet do wykonywania robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w projekcie organizacji robot
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Prace nad czynnymi obiektami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mtotéw pneumatycznych lub elektrycznych.

TRANSPORT

Transport sprzetu i odwo6z gruzu dowolnymi Srodkami transportowymi. Odwoéz gruzu na miejsce uzgodnione
z Inwestorem. Zaktada sie odlegtos¢ transportu do 10 km.
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7.

WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii robot rozbidrkowych oraz projekt organizacji
robdt, uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich prowadzone beda roboty.
- Prace rozbiérkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia - lekkimi mtotami pneumatycznymi, elektrycznymi
i narzedziami typu mtot i przecinak.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu podlegaja:
zgodnos¢ prowadzenia robét z projektem technologii i organizacji robét rozbidrkowych.

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru rob6t jest 1m3 i 1 m2. Ptaci sie za wykonang ilos¢ m3 i m2 prac rozbiérkowych elementéw wg

rzeczywistego obmiaru dokonywanego w trakcie prowadzenia rob6t. W cene nalezy wliczy¢ koszt wykonania niezbednych
rusztowan i oston zabezpieczajgcych oraz koszty sktadowania gruzu.

8.

9.

odwoz

ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja:
usuniecie gruzu z miejsc przeznaczonym do rozbiorki,
zatadowanie na srodki transportowe.

PODSTAWA PLATNOSCI
Cena jednostkowa obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikdw produkcji, wykonanie prac rozbiérkowych, a takze
gruzu wraz z kosztami jego sktadowania i oczyszczenie miejsca pracy.

10. ROZLICZANIE ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH.

Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

11. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

11.1. Dokumentacja projektowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
11.2.Dokumenty zwigzane.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom | ,Budownictwo Ogdlne”
Zalecane normy:
Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).

12. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Y

12.1. Dokumentacja remontowa.

Projekt ADAPTACJI BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK
OSWIATOWYCH

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz. 690 z pdzniejszymi zmianami).
Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz.401).

Rozporzadzeniu Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 wrzesnia 1997 roku w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129 z 1997 r. Poz. 884 Zmiana: Dz. U. Nr 91 z 2002,
poz.8111).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. (Dz.U.03.120.1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.09.2004 r. w sprawie szczegdétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdét budowlanych oraz
programu funkcjonalno uzytkowego. (Dz.U.04.202.2072 wraz z pdzn. zmianami).

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych tom | ,,Budownictwo Ogdlne”
Zalecane normy:

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).
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