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CZESC OGOLNA
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robdt,
ktére zostang wykonane w ramach zadania pod nazwa: Projekt techniczny -
ADAPTACJA BUDYNKU PRZY ULICY SZPITALNEJ 25 W KNUROWIE NA POTRZEBY PLACOWEK OSWIATOWYCH

1.2, ZAKRES STOSOWANIA ST

Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna bedzie stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie prac przewidzianych w dokumentacji projektowe;.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

W ramach prac przewiduje sie nastepujgcy zakres robét:
Roboty w zakresie konstrukcji stalowych:
- Dostawa i montaz podnosnika hydraulicznego
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych Robét sg przedstawione w Dokumentacji
Projektowej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi
normami i ST- 0 “Wymagania ogdlne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Ogolne wymagania dotyczgce robdt budowlanych zgodne z wymaganiami ST- 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.1.Dokumentacja.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.2.Zabezpieczenie Terenu Budowy.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.3.0chrona przeciwpozarowa.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania Robét.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5.5.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.
MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. PRZECHOWYWANIE | SKLADOWANIE MATERIALOW.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

2.3. TRANSPORT MATERIALOW.
Patrz ST — 0 ,,Wymagania ogolne”.

2.4. RODZAJE WYKORZYSTYWANYCH MATERIALOW.

Podnosnik hydrauliczny

e  Platforma o napedzie elektro hydraulicznym przeznaczona do podnoszenia osoby niepetnosprawnej;

e  Montaz oraz eksploatacja wewnatrz szybu;

e  Moc zainstalowanego silnika /naped pompy/ 2,2kW;

e  Predkosc jazdy: 0,15 m/s;

e  tadownosc¢: 350kg;

e llo$¢jazd: do 15/h;

e  Napiecie zasilania 230 V; 50 Hz (3x 2,5 mm2);

. Napiecie sterowania 24 V;
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e  Opuszczanie awaryjne platformy w wypadku zaniku zasilania reczne;
e  Sterowanie pracg platformy — przyciskowe ciagte;
e  Panel sterowy wewnatrz platformy wyposazony w system tgcznosci awaryjnej GSM, przycisk STOP, przyciski
pieter;
e Wysokos¢ podnoszenia max. 6850 mm;
o llos$¢ przystankow — 4/4;
e  Wejscia do kabiny usytuowane pod katem 90 st;
e Drzwi na przystankach wychylne otwierane recznie z elektro ryglem bez odpornosci ogniowej;
e Wymiary $wiatta drzwi 900x2000 mm.;
e  Sciany platformy wykonane z blachy stalowej malowanej na kolor RAL, na tylnej écianie zamontowana porecz oraz
lustro nad poreczg o wym. 900x900mm;
e  Wykonanie — wersja nieprzelotowa;
e Wymiary wewnetrzne uzytkowe podtogi platformy gt. 1100 x szer.1400 mm x wys. 2100mm;
. Podszybie: min. 200 mm;
. Nadszybie min. 2500mm;;
e Maszynownia kontenerowa usytutowana obok szybu platformy na poziomie ,,-1”
e Szyb konstrukcja stalowa samonosna z petng zabudowg;
e  Wykonanie szybu wedtug projektu Wykonawcy urzadzenia;
2.4.1. Sktadowanie materiatow i konstrukcji
Materiaty dostarczone na budowe powinny by¢ wytadowywane zurawiami. Do wytadunku mniejszych
elementdw mozna uzyé weciggarek lub wciggnikéw. Elementy ciezkie, dtugie i wiotkie nalezy przenosi¢ za
pomoca zawiesi i usztywnic dla zabezpieczenia przed odksztatceniem. Elementy uktadaé w sposéb umozliwiajacy
odczytanie znakowania. Elementy do scalania powinny by¢ w miare mozliwosci sktadowane w sgsiedztwie

miejsca przeznaczonego do scalania.
Elektrody sktadowaé w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. SPRZET
3.1. SPRZET DO ROBOT SPAWALNICZYCH

e  Stosowany sprzet spawalniczy powinien umozliwiaé¢ wykonanie ztaczy zgodnie z technologia spawania.

e  Spadki napiecia pradu zasilajgcego nie powinny by¢ wieksze jak 10%.

e  Eksploatacja sprzetu powinna by¢ zgodna z instrukcja.

e  Stanowiska spawalnicze powinny by¢ odpowiednio urzadzone:

e spawarki powinny sta¢ na izolujgcym podwyzszeniu i by¢ zabezpieczone od wptywow atmosferycznych

e sprzet pomocniczy powinien by¢ przechowywany w zamykanych pomieszczeniach.

e  stanowisko robocze powinno by¢ urzadzone zgodnie z przepisami bhp
i przeciwpozarowymi, zabezpieczone od wptywdw atmosferycznych, oswietlone z dostateczng wentylacja;
Stanowisko robocze powinno by¢ odebrane przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST-0 ,,Wymagania Ogdlne”.Wykonawca jest odpowiedzialny
za prowadzenie  Robot, zgodnie z umowg oraz za jako$¢  zastosowanych  materiatow
i wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

5.1.1. Ciecie

Brzegi po cieciu powinny by¢ czyste, bez naderwan, gradu i zadzioréw, zuzila, naciekdow
i rozpryskéw metalu po cieciu. Miejscowe nieréwnosci zaleca sie wyszlifowac.
5.1.2. Potaczenia spawane

(1) Brzegi do spawania wraz z przylegtymi pasami szerokosci 15 mm powinny by¢ oczyszczone z rdzy, farby
i zanieczyszczen oraz nie powinny wykazywac rozwarstwien i rzadzizn widocznych gotym okiem.
Kat ukosowania, potozenie i wielkos¢ progu, wymiary rowka oraz dopuszczalne odchytki przyjmuje sie wedtug
wtasciwych norm spawalniczych. Szczeline miedzy elementami nieukosowanych brzegach stosowac nie wiekszg od 1,5
mm.
(2) Wykonanie spoin.
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Rzeczywista grubos¢ spoin moze by¢ wieksza od nominalnej o0 20%, a tylko miejscowo dopuszcza sie grubos$é mniejsza:
0 5% - dla spoin czotowych o 10% - dla pozostatych
Dopuszcza sie miejscowe podtopienia oraz wady lica i grani jesli wady te mieszczg sie w granicach grubosci spoiny.
Niedopuszczalne sg pekniecia, braki przetopu, kratery i nawisy lica.
(3) Wymagania dodatkowe takie jak:
- obrébka spoin
- przetopienie grani
- wymagana technologie spawania moze zaleci¢ Inspektor Nadzoru wpisem do dziennika budowy.
5.1.3. Montaz konstrukcji nosnej

Przed przystgpieniem do prac montazowych nalezy:
- sprawdzic¢ stan konstrukcji dachu, kompletnos¢
5.1.4. Montaz balustrady

Montaz nalezy wykona¢ wg nastepujgcej kolejnosci:

- wykonanie prébnego montazu w wytworni

- sprawdzenie miejsc mocowania konstrukcji stalowej

- zabezpieczenie elementéw $cian wiaty przed uszkodzeniami i zabrudzeniami przy montazu

- wykonanie montazu na placu budowy i zaznaczenie miejsc kotwienia - wykonanie otworéw kotwigcych
- montaz konstrukcji stalowej dachu z elementéw stalowych

- naprawy drobnych uszkodzen powtoki

- usuniecie zabezpieczen i resztek z montazu.

Przy pracach spawalniczych pracownicy muszg posiada¢ wymagane przepisami uprawnienia. Gotowe
elementy powinny by¢ rowne i gtadkie, bez nalotu, zendry,
i innych elementéw stanowigcych wade gotowe]j powierzchni. Konstrukcja dachu przed wysytka z wytwaérni powinna
by¢ prébnie zmontowana i odebrana w obecnosci wykonawcy montazu. W przypadku powazniejszych uszkodzen
elementy konstrukcji nalezy naprawi¢ w wytwdrni. Montaz konstrukcji nalezy przeprowadza¢ w sposob
zapewniajgcy statecznos¢ poszczegdlnych elementow i catosci w kazdej fazie. Przy montazu nalezy zwrdci¢ uwage
na kolejno$¢ montazu zapewniajaca nie uszkadzanie elementéw sktadowych. Wszystkie roboty montazowe powinny
by¢ przeprowadzone przez wykwalifikowanych pracownikéw. Elementy konstrukcji dachu nalezy zamocowac¢ do
podtoza w sposéb trwaty zapewniajgcy przeniesienie obcigzen wymaganych w normach i przepisach. Elementy
kotwigce konstrukcje dachu nie moga powodowaé powstawania przeciekéw i zaciekéw z wody deszczowej. Sruby
kotwigce nie moga by¢ widoczne na zewnatrz elementu i nie mogg by¢ dostepne do odkrecenia dla oséb
postronnych. Mocowanie zadaszenia powinny spetnia¢ wymogi jak dla mocowania konstrukcji dachu.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

6.2. KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW | WYROBOW.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST-0 ,,Wymagania Ogélne”.

Podstawowa jednostka przedmiaru dla prac objetych niniejszg ST jest 1 t masy elementow zbrojeniowych i1
elementdw stalowych.

ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

8.3. ODBIOR KONCOWY.
Patrz ST — 0 ,Wymagania ogdlne”.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAW PLATNOSCI
Patrz ST — 0, Wymagania ogdlne”.

PRZEPISY ZWIAZANE
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10.1. DOKUMENTACIJA TECHNICZNA.
Patrz ST — 0, Wymagania ogdlne”.
10.2. DOKUMENTY ZWIAZANE.

»  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom | ,,Budownictwo Ogdlne”
»  Zalecane normy:

- Majg zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN).
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